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6 familias de productos
para cubrir todas las necesidades

Excepcionales individualmente, inigualables en conjunto

Con nuestras tecnologias patentadas e innovadoras , hacemos que el acondicionamiento de sefial sea mas inteligente y
sencillo. Nuestra gama de productos se divide en seis areas en las que ofrecemos gran variedad de dispositivos analégicos y
digitales que abarcan miles de aplicaciones en la industria de la automatizacién. Todos nuestros productos cumplen o superan
los mas altos estandares industriales, garantizan la fiabilidad incluso en los entornos mds adversos y tienen una garantia de

cinco afios.
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Nuestra gama de transmisores y sensores de temperatura proporciona la mayor integridad de sefial desde el punto
de medicién hasta el sistema de control. Las sefiales de temperatura de los procesos industriales pueden
convertirse en comunicaciones analégicas, digitales o de bus mediante una solucién punto a punto muy fiable con
un tiempo de respuesta rdpido, calibracién automdtica, deteccién de error del sensor, baja deriva y rendimiento
excelente EMC en cualquier entorno.

Proporcionamos las sefiales mas seguras validando nuestros productos segln las normas de seguridad mds
estrictas. Debido a nuestro compromiso con la innovacién, hemos realizado logros pioneros en el desarrollo de
interfaces I. S. con evaluacién SIL 2 completa, que son a la vez eficientes y rentables. Nuestra amplia gama de
barreras de aislamiento analégicas y digitales intrinsecamente seguras ofrece entradas y salidas multifuncién, lo
que convierte a PR en un estandar de instalacion facil de implementar. Nuestros backplanes simplifican adin mas las
grandes instalaciones y proporcionan una integracion sin problemas con los sistemas DCS estdndar.

Proporcionamos interfaces de comunicacién econémicas, faciles de usar y preparadas para acceder a productos PR
va instalados. Todas las interfaces son extraibles, tienen una pantalla integrada para la lectura de los valores del
proceso, diagndstico y pueden ser configuradas mediante pulsadores. La funcionalidad especifica del producto
incluye la comunicacion a través de Modbus, Bluetooth y el acceso remoto mediante nuestra aplicaciéon PR Process
Supervisor (PPS), disponible para iOS y Android.

Nuestra exclusiva gama de dispositivos individuales cubre multiples aplicaciones y es facilmente implementable en
una instalacién. Disponer de una unidad para muchas aplicaciones distintas puede reducir el tiempo de instalacion,
formacién y simplifica en gran medida la gestién de las piezas de repuesto en sus instalaciones. €l disefio de
nuestros dispositivos proporciona precisién de la sefial a largo plazo, consumo energético reducido, inmunidad ante
el ruido eléctrico y programacion sencilla.

Nuestros aisladores de alta calidad, compactos y rapidos de 6 mm, se basan en la tecnologia de microprocesadores
para ofrecer un rendimiento excepcional e inmunidad EMC para aplicaciones especificas con un coste total muy bajo.
Se pueden colocar en vertical o en horizontal, sin necesidad de separacién entre las unidades.

Todos nuestros displays se caracterizan por su flexibilidad y estabilidad. Los dispositivos cubren casi cualquier
necesidad de lectura en display de las sefiales de proceso y tienen alimentacién universal. Proporcionan la medicion
en tiempo real del valor de proceso en cualquier industria y estan disefiados para proporcionar una transmision de
informacion fiable y facil de usar, incluso en entornos exigentes.
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Definiciones

Advertencia

Este dispositivo estd disefiado para conectarse a tensiones eléctricas peligrosas. La omisién de esta
advertencia puede provocar lesiones personales graves o dafios mecanicos.

Para evitar el riesgo de descargas eléctricas y fuego, las instrucciones de seguridad de este manual
deben cumplirse y seguir las indicaciones. No se deben superar las especificaciones y el médulo debe ser
utilizado sélo como se describe a continuacién.

Antes de utilizar el médulo, debe examinar minuciosamente este manual.

Sélo personal cualificado (técnicos) deberian instalar este médulo. Si el equipo es usado de forma
diferente a la especificada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo puede ser
deteriorada.

Advertencia

Hasta que el médulo esté fijado, no se debe conectar tensién peligrosa al dispositivo. Las siguientes
operaciones sélo deben llevarse a cabo con el dispositivo desconectado y en condiciones seguras de ESD:
Montaje general, conexién y desconexién de cables.
Resolucion de problemas en el dispositivo.

La reparacion del dispositivo y el reemplazo de los disyuntores sélo debe ser por PR electronics
A/S.

Advertencia

No abrir la placa frontal del dispositivo, ya que esto causaria dafios en conector de las interfaces de
comunicacion PR 4500.

Este dispositivo no contiene interruptores DIP o jumpers.

La serie 4000 puede ser montado en carril DIN rail segtin DIN EN 60715.

Identificacion de simbolos

Tridngulo con una marca de exclamacién: Advertencia/exigencia. Situaciones potencialmente letales.
Lea el manual antes de la instalacién y de la puesta en marcha para evitar dafios personales o mecénicos.

La marca CE demuestra que el médulo cumple con los requerimientos esenciales de las directivas.
La marca UKCA demuestra que el médulo cumple con los requisitos legales.

€l simbolo de doble aislamiento indica que el dispositivo esta protegido con un aislamiento doble o
reforzado.

Instrucciones de seguridad

Las tensiones peligrosas se han establecido segun los siguientes rangos: de 75 a 1.500 voltios CC, y de 50 a 1.000 voltios CA.
Los técnicos son personas cualificadas con formacion para el montaje, el funcionamiento y la resolucién de errores de acuerdo
con las normas de seguridad.

Los operarios, conociendo el contenido de este manual, se encargaran de ajustar y manejar los botones o los potenciémetros
durante el funcionamiento normal.
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Recepcion y desembalaje

Desenvolver el médulo sin dafiarlo. Chequear al recibir el médulo que el tipo corresponde al mddulo pedido. El embalaje debera
guardarse siempre con el médulo hasta que éste se haya instalado de forma permanente.

Medio ambiente

Evitar los rayos de sol directos, polvo, altas temperaturas, vibraciones mecanicas y golpes, ademas de lluvia y humedad
pesada. Si es necesario, debe evitarse superar los limites indicados para temperatura ambiente con ventilacién.

El dispositivo debe ser instalado en el grado de polucién 2 o superior.

El dispositivo estd disefiado para ser seguro al menos a una altitud de de 2 000 m.

El dispositivo estd disefiado para el uso en interiores.

Montaje

Solamente los técnicos, familiarizados con los términos técnicos, advertencias e instrucciones del manual y que pueden
cumplirlas, deberian conectar el médulo. Si hubiera cualquier duda acerca de la correcta conexién del médulo, por favor,
contacten con nuestro distribuidor local o, alternativamente, a

PR electronics S.L.
www.prelectronics.es

El montaje y conexién del médulo debera cumplir con la legislacién nacional para el montaje de materiales eléctricos, en
relacién con la seccidn del cable, fusible protector y localizacién.

€l cable trenzado debe instalarse con una longitud de pelado de 5 mm o mediante un terminal aislado adecuado, como una
puntera hueca.

Las descripciones de las conexiones de entrada / salida se muestran en el diagrama de bloques vy en la etiqueta lateral.

Lo siguiente es aplicable a los dispositivos fijos conectados a tensiones peligrosas:
€l tamafio maximo del fusible protector es de 10 Ay, junto con un interruptor de encendido, debe ser facilmente
accesible y estar cerca del dispositivo. El interruptor de encendido debe estar marcado con una etiqueta que indique
que desconectara la tensién
al dispositivo.

Los dos primeros digitos del nimero de serie indican el afio de fabricacion.

Requisitos de instalacion UL

Utilizar Gnicamente conductores de cobre 60/75°C.
Para su uso sélo en el grado de polucién 2 o superior

Temperaturaambiente MaX. . . . . . . . o 60°C
Tamafiomdx.delcable . . .. ... ... . . . . . . .. AWG 26-14
NamerodearchivoUL. . . . . . ... . . €248256

Calibracién y ajuste

Durante la calibracién y el ajuste, la medicion y la conexién de las tensiones externas deben realizarse de acuerdo con las
especificaciones de este manual. El técnico debe utilizar herramientas e instrumentos cuyo uso sea seguro.
Funcionamiento normal

Los operarios sélo pueden ajustar y utilizar los dispositivos que estén fijados de forma segura en paneles, etc., evitando asi el
peligro de lesiones y dafios personales. Esto significa que no debe existir peligro de descarga eléctrica, y que el dispositivo
debe ser facilmente accesible.

Limpieza

Una vez desconectado, el médulo puede limpiarse con un pafio humedecido con agua destilada.

Responsabilidad

En la medida en la que las instrucciones de este manual no sean seguidas estrictamente, el cliente no puede exigir a PR
electronics A/S las condiciones que éste ofrece normalmente en los acuerdos de ventas establecidos.
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Como desmontar el sistema 4000

Imagen 1:
€l dispositivo se retira del carril DIN moviendo el cierre
inferior hacia abajo.

Montaje / desmontaje de las interfaces de comunicacién PR 4500

1: Introduce las lengletas del PR 4500 en las ranuras de la parte superior del dispositivo.
2: Abre el PR 4500 hasta que encaje en su posicion.

Desmontaje de las interfaces de comunicacion PR 4500
3: Pulsa el botdn de liberacion de la parte inferior del PR 4500 v gira el PR 4500 hacia fuera y hacia arriba.
4: Con el PR 4500 plegado hacia arriba, sacalo de las ranuras de la parte superior del dispositivo.

[\
[\
[\}
[\
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Programable mediante teclado frontal

Entrada: NAMUR, NPN, PNP, Tacho, TTL y SO

Salida: mA / V bipolar, frecuencia o relé programables
Alimentacion universal de 21,6...253 VCA/ 19,2...300 VCC

Aspectos funcionales

Mide frecuencias de hasta 100 kHz.

Salida de corriente activa y pasiva 23 mA/0..23 mA.

Salida de tensién bafer +10 VCC.

Linealizacién: Funcién lineal o de raiz cuadrada.

Calibracién de proceso de 2 puntos.

Niveles de disparo programables: -0,05..6,5 V.

Alimentacién del sensor programable; 5..17 V.

Deteccion de error en el sensor NAMUR.

Limites de entrada configurables para incrementar la seguridad.

Salida digital: NPN & PNP; 0...100 kHz con nivel I6gico programable 5...24 V.

Relé de salida con funciones ventana, consigna y funcién de cierre.

Simulacién del valor del proceso durante la puesta en marcha y mantenimiento.

Todos los terminales estan protegidos contra sobretension (24 VVCC), errores de polaridad y cortocircuitos.
Adatto per applicazioni SIL 2 e per sistemi fino a Performance Level (PL) “"d"” secondo I1SO-13849.

Aspectos técnicos destacados

Precision < 0,06% del intervalo.

Coeficiente de temperatura 0,006% / °C.
Tiempo de respuesta < 30 ms.

Aislamiento galvanico de 3 puertos de 2,3 kVCA.
NAMUR NE21 y NE43.

Programacion

Configuracién, monitorizacién y diagndstico usando las interfaces de comunicacién extraibles PR 4500. Las funciones
especificas del producto incluyen la comunicacién a través de Modbus y Bluetooth mediante el uso de nuestra aplicacién
PR supervisor de proceso (PPS), disponible para iOS y Android.

Toda la programacion se puede proteger con contrasefia.

Texto de ayuda con desplazamiento en 7 idiomas.

Montaje

Las unidades pueden montarse una al lado de la otra, en horizontal o en vertical, sin separacién en un carril DIN estandar,
incluso a 60°C de temperatura ambiente.
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Conexiones

Alimentacién

Entradas:
Corriente especial Tensién especial Tacho
41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43 44

DD O LD DO

? E +alimentacién 5.17V - [ ] +alimentacién 5..17 V +alimentacién 5..17 V

PNP NPN Contacto (NPN)
41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43 44
LY VWMWY LD

I T + alimentacion 5..17 V
acion é@

ul

+ alimentacion 5..17 V [ ]

+ alimentacion

®

NAMUR SO TTL
41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43

2000 SOON ALY,

+ alimentacién 8,3 V + alimentacién 17 V + + alimentacién 5..17 V
m
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Especificaciones

Pedido

Modelo Salida

4225 |1 salida analdgicay 1 relé
2 relés
1 salida analégica y 1 salida de frecuencia

Ao >

Accesorios

4510 = Display / programador frontal
4511 = Interfaz de comunicacién Modbus
4512 = Interfaz de comunicacion Bluetooth

Nota: Las interfaces de comunicacion PR 4500 estan aprobadas y certificadas como componente auxiliar de la serie de
dispositivos 4000. Todas las caracteristicas técnicas son validas con la interfaz de comunicacién PR 4500 conectada.

Especificaciones eléctricas

Condiciones ambientales:

Temperatura de funcionamiento . . .. ...... .. ... . .. ... . ..., -20°Ca +60°C
Temperaturade almacenamiento . . . . .. ... ... -20°Ca +85°C
Temperaturade calibracién. . . . ... ... L 20..28°C

Humedadrelativa . . . .. ... ... < 95% HR (sin condensacién)
Gradode proteccion . . . . . . . o i P20

Instalacién en grado de polucién 2 y categoria de medida / sobretensién II.

Especificaciones mecanicas:

Dimensiones (AN X AL XPr). . . . .. o 109 x23,5x104 mm
Dimensiones (An X Al xPr)con 4501 /451x . . .. ............... 109x235x116/131 mm
Peso aprox., 4225A /1 4225B/4225C . . . . ... .. ... 160g,165¢g, 150 g
Tiporail DIN. . . . DIN EN 60715 - 35 mm
Tamafiodelcable. . . . . .. . . . e 0,13..2,08 mm? / AWG 26...14 cable trenzado
Torsién del terminalde atornillado . . . . .. ... ... ... .. ... ..., 0,5Nm
Vibracion . . . . . IEC 60068-2-6
2.132Hz +1 mm
13,2.100Hz. . .. +0,7 g
Especificaciones eléctricas comunes:
Tensién de alimentacion, universal . . . .. ... ... ... .. . . ... 21,6..253 VCA, 50..60 Hz
019,2..300 vCC
Potencianecesariamax. . . . . ... i <2,6W
Disipaciénde potenciamax. . . . . . . . . . <21WwW
Fusible protector. . . . . .. . . . 400 mA SB/ 250 VCA
Tensién de aislamiento, test. . . . . ... ... ... 2,3 kVCA
Tensién de aislamiento, operacional
Entradaacualquier . . . ... . 250 VCA (reforzado)
Reléarelé reléaanalégico . . ............ ... ... . . . ... ... <115 VCA (reforzado), > 115 VCA (basico)
NPNaanaldgico . . .. . ... . Aislado > 50 VCC
Push-Pull/PNPaanalégico . . . .......... ... ... Tierra compartida con salida analdgica
Programacion. . . . . . .. . Interfaces de comunicacién PR 4500
Dinamicadesefial,salida. . . ... ... ... . . . . . 18 bits
Relacidnsefial /ruido. . . . ... . .o oo > 60 dB
Tiempo de respuesta (0..90%, 100..10%). . . . . . . ... .. ... ... .. <30ms
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Precision, la mayor de los valores basicos y absolutos:

Entrada

Modelo Precision basica Precision absoluta Coeficiente de temperatura

Entrada de frecuencia <0,0002 Hz < +0,01% de la frecuencia de entrada < +0,0005% /°C
Salida

Modelo Precisién basica Precisién absoluta Coeficiente de temperatura
Salida de corriente 8 pA < +0,05% del intervalo <+0,005% /0,8 pA/°C
Salida de tensioén 2mV < +0,05% del intervalo < +0,005% /200 pV /°C
Salida de frecuencia n.a. < +0,002% de la frecuencia de salida <€ +0,0005% /°C

+0,0004% de fmax.

Influencia sobre lainmunidad EMC . . . . . . .. < +0,5% d. intervalo
Inmunidad EMC extendida:
NAMUR NE 21, criterio A, explosion . . . . . . < +1%d. intervalo

del intervalo = del rango estandar seleccionado

En caso de lectura digital del valor de medicion, por ejemplo, a través de la interfaz de comunicacién Modbus, la precision de
entrada puede calcularse como en el ejemplo 1.

Precisién basicacntrada = 0,0002 Hz
Precision absolutacntrada = 0,001%
Temperatura de calibracién = 20...28°C

Ejemplo 1: Lectura digital a través de Modbus, entrada baja 200 Hz, entrada alta 800 Hz:

Precisiénentrada_baja= 0,01% x 200 Hz = 0,02 Hz
Precisionentrada_alta = 0,01% x 800 Hz = 0,08 Hz

Se escoge la mayor de las siguientes opciones Precisién basicagntrada = 0,0002 Hz Y Precisiénéntrada_baja/atta = 0,02 Hz / 0,08 Hz

Precisiénentrada_baja/ alta = 0,02 Hz / 0,08 Hz

Ejemplo 2: Salida de corriente analégica, entrada baja de 1 kHz, entrada alta de 8 kHz, intervalo de salida 4...20 mA = 16 mA:

Precisiénentrada_bajo= 0,01% x 1000 Hz = 0,1 Hz
Precisiénentrada_alta = 0,01% x 8000 Hz = 0,8 Hz
Precisionsalida = 0,05% x 7000 Hz = 3,5 Hz

Precision totalggjg = Precisionentrada_baja + Precisionsalida
Precision totalggig= 0,1 Hz + 3,5Hz = 3,6 Hz

Precisién total Ajtg = Precisidngntrada_alta + Precisidnsalida
Precision totalajig=0,8 Hz + 3,5Hz=4,3 Hz

Los cdlculos de precisién de ejemplo se basan en la temperatura ambiente de calibracion de fabrica y no tienen en cuenta otras

posibles fuentes de inexactitud, p. ej., el efecto de la fuente de alimentacién, la fluctuacién de la temperatura ambiente, etc., que
también deben tenerse en cuenta.

4225V102-€S 13



Tensiones auxiliares
Limitacion de la alimentacion del sensor (terminal44) . . . ... .... ... 20mA, 5.17V

Especificaciones de entrada
Entrada de frecuencia

Rangode frecuencia. . . . . . . .. . 0,001 Hz a 100 kHz
Rango de tiempo, funcién de tiempo. . . . . ... ... L 10psa9999s
Frecuencia max., con el filtrodeentradaON . . ... .............. 75 Hz

Ancho de pulso min. con filtrode entradaON. . . . . .. ............ 8 ms

Ancho de pulso min. con filtrode entrada OFF . . . . . ... .......... 4 ps

Tiempo de respuesta (0..90%, 100..10%). . . . . . .. ... .. ... .... <30ms

Entrada NAMUR

Niveldedisparobajo . . ... ... .. ... . .. . . . . <12mA
Niveldedisparoalto . ... .. ... ... .. .. . . . . ... .. 22,1mA
Impedanciadeentrada . . . . . ... ... ... 1kQ|| <220 pF
DetecCion deroturas. . . . . v v v v <0,1mA
Deteccionde cortocircuito . . . . . . . oo 26,9mA
Alimentacién del sensor - pin44,fijo. . . ..................... 83V

Entrada Tacho

Niveldedisparobajo . . ... ... .. . <-50mVv
Niveldedisparoalto. . . ... . ... . . . >+50 mV
Impedanciadeentrada . . . . . ... . . . . 100kQ|| < 220 pF
Tensionmax.deentrada . . . . ... ... . . e 80 VCA pp
Alimentacién del sensor - pin 44, programable . . . . ... ........... 5.17V/23mA
Entrada NPN / PNP

Nivel dedisparobajo . . . ... ... ... .. ... .. . ... <40V
Niveldedisparoalto. . . ... ... .. .. . . 270V
Impedanciadeentrada . . . . . ... . . ... 3,48kQ || < 220 pF
Extremodedisparo . . . ... .. NPN = extremo neg., PNP = extremo pos.
Alimentacién del sensor - pin 44, programable . . . . ... ........... 7,1.17V /23 mA
Tensidbnmax.deentrada . . . . . . . . .. e 24V

Entrada TTL

Niveldedisparobajo . . ... ... .. ... . .. . . . . . <08V
Niveldedisparoalto. . . . .. ... ... . . . . . 220V
Impedanciadeentrada . . . . . ... . .. ... >100kQ|| < 220 pF
Alimentacién del sensor - pin 44, programable . . . . . ... .......... 5.17V/23mA
Entrada SO

Niveldedisparobajo . . ... ..... ... ... ... ... ... .....%22mMA
Niveldedisparoalto. . . ... ............................290mA
Impedanciadeentrada . . . . . ... . . . . 758 Q|| < 220 pF
Alimentacién del sensor - pin44,fijo. . .. .......... ... ... ..., 17V

Tension max.deentrada . . . . . . ... . 24V
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Entrada de tension especial

Niveles de disparo programables porelusuario . . ... ............ -0,05..6,50V
*Histéresis, Min. . . . . . o 50 mV
Impedancia de entrada, programable:
ARO Z . . 2100kQ || < 220 pF
Pull-up/down. . . . . .. e 3,48 kQ || < 220 pF
Alimentacién del sensor - pin 44, programable . . . . . ... ... ....... 5.17V/23mA

(no puede ser inferior o igual al nivel de
disparo alto)

Tension max.deentrada . . . . . . ... 24V

Entrada de corriente especial

Niveles de disparo programables por elusuario . . . .............. 0,0..10,0 mA
*Histéresis, min. . . . . .o 0.2 mA
Impedanciadeentrada . . . . . ... .. 1kQ|| <220 pF
Alimentacién del sensor - pin 44, programable . . . . .. ..... .. ..... 5.17V /23 mA
Corrientedeentradamax. . . . .. ... it 17 mA

* Para niveles de sefial baja con histéresis de nivel de disparo de entrada inferior a 100 mV / 0,1 mA, se recomienda utilizar
cables apantallados con una correcta conexion a tierra, para evitar el falso disparo debido a la EMC inducida.

Limites de entrada configurables:

Deteccibnde errores. . . . . . . o Activar / desactivar

Limites de entrada configurables, baja. . . .. .................. 0 Hz...frecuencia de entrada configurada min.
Limites de entrada configurables,alta . . . .. .................. Frecuencia de entrada configurada max...100 kHz
Histéresis . . . . . . o 0,5% de la frecuencia de entrada configurada max.
Limite de entrada bajo/alto, niveles de indicacién deerror. . . . . ... ... ARRIBA, ABAJO, CERO, NINGUNO

Véanse las tablas de las paginas 20-21
Especificaciones de salida

Salida de corriente:
Todos los rangos estandar pueden ser seleccionados como accién directa o invertida.

Rangodelasefial,activa/pasiva. . . . ... ... . +23mA/0..23mA

Rangos estandar programables . . . . . . .. ... .. 0..20, 4..20,54-20, 10 mA, +20 mA
Carga, MAX. « « v v v o e +23mA/600Q/+13,8VCC
Alimentaciénde 2 hilosexterna. . . . .. ... .. .. 3,5..28V

Tiempo de respuesta, programable. . . .. ... ... ... .. L. 0..60s

Estabilidaddecarga. . . . . . . . .. . < 0,001% del intervalo /100 Q
Indicaciénde erroren el Sensor . . . . .. . . 0/3,5/23 mA/ninguno

Limite de salidaenrangoexterior. . . . ... ... .. . ... ... VVéanse las tablas de las paginas 20-21
Limitede corriente. . . . . . . . <28 mA

Salida de tensién bufer:
Todos los rangos estandar pueden ser seleccionados como accion directa o invertida

Rangodelasefial . .. ... ... ... . . . +115V

Rangos estandar programables . . . . .. ... ... 0..5,1..5,0..10,2..10, £5, £10 VCC
Carga, MiN. . > 2kQ

Tiempo de respuesta, programable. . . . .. .. .. ... ... .. ... ... 0..60s

Limite de salidaenrangoexterior. . . . .. .. ... . i Véanse las tablas de las paginas 20-21

4225V102-€S
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Salidas de relé

Funcionesderelé . . ... ... .. . . . .. ... Consigna, Ventana, Error en sensor, Cierre, Power y Off

Histéresis . . . . . . . . e 0..100%

Retraso ON/ OFF. . . . . . . . e 0..3600s

Retraso ON . . . . . . . o 0..9999 s

Deteccién de errorenelsensorNAMUR . . . .. .. ............. Abrir / Cerrar / Mantener

TensiON MAX. . . . o v 250 VCA /VCC

Corriente CAMAX. & o v v v e 2A

Potencia CAMAX.. . . . o v v v 500 VA

Corriente CC max., carga resistiva:
@Urele £30VEC . . . .o 2 ACC > U
@Urele >30VCC . . . . [1380 x Urele x 1,0085 "€ 1 ACC

-2 L,
Representacion gréfica de [1380 x Urele X 1,0085"relé 1

3,00A

2,00A

1,00A
0,80A

0,60A

Corriente

0,40A

0,20A

0,10A
0 50V 100V 150V 200V 250V

Urel¢

Salida de frecuencia

Rangode frecuencia. . . . . . . . . . o 0,001 Hz..100 kHz
Ciclodetrabajof<500Hz. . . .. ... .. . <90%
Tiempo de pulso programable (f<500Hz) . .. ................. 1..1000 ms
Tiempodepulso>500Hz. . . ... ... ... . ... .. Fija 50%
Salida PNP

**|source MAX. v v e e 30 mA

VSalida « v v v e 24 VCC +10%
Csalida « « v v v e e e 10 nF

Rout tip. « o o 30Q

Salida NPN

ISink MAX. © v v 130 mA

ISink PICO MAX.. + « v e e e 500 mA
Caidadetension 130 MA. . . . . . <1,5VvCC
Tension externa (terminal 24) Max.. . . . . . . . oo 30 VCC
Gsalida -« « v v v 10 nF
Rsalidatip. . . o o o 10Q

Salida Push-Pull

TeNSION . . 5..24 VCC
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**Limites de salida de alimentacion - 4225C

Limites de alimentacién cuando se utiliza salida de tension con bufer (sélo 4225()

Potencia de salida
de alimentacién del sensor

mw

A
560 mw
500
|
w Estado de
|
400 ! sobrecarga
|
|
300
200
Rango de funcionamiento
correcto
100
: : : : : : : ; —
100 200 300 400 500 600 700 800 900

Potencia de salida digital

Limites de alimentacién cuando se utiliza salida de corriente con una salida maxima de 10 mA (s6lo 4225(C)

Potencia de salida
de alimentacién del sensor

mwW
A
460 mW
500 |
)
)
w Estado de
400~ !
w sobrecarga
B
300+
200+
Rango de funcionamiento
correcto
100+
: : : : : : : : —> W
100 200 300 400 500 600 700 800 900

Potencia de salida digital

Limites de alimentacion cuando se utiliza salida de corriente con una salida maxima de 20 mA (sélo 4225C)

Potencia de salida
de alimentacion del sensor

mw
A
260 mwW
5001
|
|
| Estado de
400
| sobrecarga
|
300
T Rango de funcionamiento
correcto
100+
1 1 1 1 1 ‘ 1 1 —» mw
100 200 300 400 500 600 700 800 900

Potencia de salida digital

4225V102-€S
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Configuraciones de salida admitidas

Para el 4225A/-B es posible un funcionamiento simultaneo e independiente de la salida analdgica y del relé. Para el 4225C la
salida se presenta en la salida analdgica o de frecuencia. En caso de que el 4225C esté configurado para una salida analdgica, la
salida de frecuencia puede configurarse para el “modo de relé”,

Cuando se utiliza tanto la salida analégica como la de frecuencia, y la salida de frecuencia esta configurada como PNP o push-
pull, no es posible una conexién a tierra comun en los terminales 21y 23.

Requerimientos observados

CEM. 2014/30/UE & UK SI 2016/1091
VD, o 2014/35/UE & UK SI 2016/1101
ROHS . . . 2011/65/UE & UK SI 2012/3032
Aprobaciones

CULUS, ULS508. . . €248256

Seguridad funcional
Valoracién del hardware para uso en aplicaciones SIL
Informe FMEDA - www.prelectronics.es
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Las interfaces de comunicacién 4500 te ayudan a programar las funciones del producto y a acceder a una gran variedad de

Programacion

prestaciones para ayudarte a manejar el dispositivo.

En este capitulo se describen las funciones avanzadas del 4225. Encontrards una referencia para la estructura completa del

mend v las opciones de programacién en la seccién “Arbol de programacion”.

Indicaciéon de error de entrada y limites de entrada configurables

Deteccién de error de entrada configurable
Para mejorar la seguridad y la integridad del sistema, puedes programar un nivel de deteccién de errores de entrada alto y

bajo. Las sefiales de entrada que estén fuera de los limites bajo vy alto hardn que la salida del dispositivo acceda al estado de

error programado.

Los dos niveles de deteccidn de errores de entrada configurables pueden ajustarse y activarse individualmente, de la misma

manera que es posible ajustar individualmente la indicacién de errores de salida para cada uno de los dos niveles de deteccion.
Esto permite a los usuarios diferenciar los fallos de proceso, las roturas o los cortocircuitos del cableado de entrada.

Estados de error de salida disponibles para el limite bajo y alto: ARRIBA, ABAJO, CERO y NINGUNO

La indicacion de errores de salida utiliza los estados de error definidos por NAMUR NE43 para una salida de 4...20 mA. Para

todos los demas intervalos de salida se utilizan indicaciones de errores de salida equivalentes (véanse las tablas de las paginas

20-21).

Cuando se activa el limite de entrada vy se selecciona el estado de error NINGUNO, el error de entrada se detecta y se indica en

la pantalla con IN.ER v parpadeo en display, pero no se indica en la sefial de salida.

Ejemplo - 4...20 mA de intervalo de salida y tanto el limite alto como el limite bajo ajustados CERO

Entrada min. Limites de entrada ) Limites de entrada  Entrada max.
de equipo programables, bajo Rango de media normal‘ programables, alto de equipo
I I I { » I I I
' ! ' 'Rango de medida extendido ! !
1 'I I‘ 1 1 'I 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
| | o T T A 20,5 mA |
1 1 = 1 1 1 1 1
I I g 1 r 1 20,0 mA I
1 1 a 1 1 1 1 1
: : El_| 1 P :
I I o 1] I I I I I
: : =gl Lo :
n | o
1 1 E c 1 1 1 1 1
| | =lel Vo |
1 1 (<] 1 1 1 1 1
1 1 g % 1 1 1 1 1
i i Sl o i
1 1 c 1 1 1 1 1
| | & iy Vo |
1 1 3,8 mA 1 1 1
1 1 1 1 1 1
. Frecuencia . . . . Frecuencia . Entrada:
- de error T T T T de error T Hz

Indicacién de error de salida = CERO

La corriente de error de salida puede
ajustarse individualmente a:

CEROC:
ARRIBA:
ABAJO:
NINGUNO:

0mA

23 mA

3.5mA

No hay indicacién

de error, salida limitada a 3,8 mA

4225V102-€S

La corriente de error de salida puede
ajustarse individualmente a:

CERO: 0 mA

ARRIBA: 23 mA

ABAJO: 3.5mA

NINGUNO: No hay indicacién de

error, salida limitada a 20,5 mA
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Ejemplo - Limites de entrada desactivados

‘Entrada min.
seleccionada’ - 15%

Rango de media normal

»

ango de medida extendidoi

-
«

!
’ o

‘Entrada max.
seleccionada’ - 15%

e _— = - 205mA
: 2 - - 200 mA :
1 a 1 1 1 1
| El_| | o |
l o|E| ! Lo ;
! B15| ¢ o '
! ©|C| ! | | h
: slel Lo :
i o |c| ! ! ! .
: S P :
| & . - |
k ; 3,8 mA b :
: : L . . Entrada:
: : T > {1
Indicacion de error de salida = NINGUNO
Limites de salida e indicaciones de error - salida de corriente
Limite de entrada L . .
. Deteccidén de error en el sensor NAMUR / limite de entrada activado
desactivado
Indicacién d Indicacién d Indicaciéon d Indicacién d
Intervalode | Limitede | Uimitede | Limitede | Limitede | o ooon¢e | Incicacion ¢e findicacion @e - indicacion e
salida salida baio | salidaalto | salida baio | salida alto error de salida, | error de salida, | error de salida, | error de salida,
) I ARRIBA ABAJO CERO NINGUNO
4-20 mA 0 mA 23 mA 3,8 mA 20,5 mA 23 mA 3,5mA 0mA Sin indicacion
de error
Sin indicacié
S4-20mA | OmA 23mA | 38mA | 205mA | 23mA 3,5 mA 0 mA m incicacion
de error
Sin indicacié
0-20 mA 0O mA 23 mA 0mA 20,5 mA 23 mA 0mA 0mA inindicacion
de error
Sin indicacié
+10 mA 11,5mA | 115mA | -1025mA | 1025mA | 11,5mA 11,5 mA 0mA d'e”e':ro'rcac'on
Sin indicacié
s20mA | 23mA | 23mA | -205mA | 205mA | 23mA -23mA 0 mA m incicacion
de error
Limites de salida e indicaciones de error - salida de tensién
Limite de entrada L, .. .
. Deteccién de error en el sensor NAMUR / limite de entrada activado
desactivado
Indicacio Indicacio Indicacio Indicacis
Intervalode | Limite de Limite de Limite de Limite de ndicacion .de ndicacion .de ndicacion Fje ndicacién .de
salida salida baio | salidaalto | salida baio | salida alto error de salida, | error de salida, | error de salida, | error de salida,
| L ARRIBA ABAJO CERO NINGUNO
0-5V oV 575V ov 5125V 575V oV oV Sin indicacion
de error
15V oV 5,75V 0,975V 5125V | 575V 0,875V ov Sin indicacion
de error
0-10V oV 11,5V ov 10,25V 11,5V oV oV Sinindicacion
de error
Sinindicacié
2-10V ov 11,5V 1,95V 10,25V 11,5V 1,75V oV in indicacion
de error
Sin indicacié
+5V -5,75V 575V 5125V | 5125V | 575V -5,75V oV N indicacion
de error
+10V 115V | 11,5V | 1025V | 1025V | 115V 11,5V oV l“e”r‘r‘l':ac"’”
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Limites de salida e indicaciones de error - salida de frecuencia personalizada, 50% del ciclo

Limite de entrada desactivado

Deteccién de error en el sensor NAMUR / limite de entrada activado

Intervalo de Limitede | Limite de salida | Limite de salida | Limite de salida Indicacion .de Indicacion .de
<alida salida baio alto baio alto error de salida, | error de salida,
J | ARRIBA / ABAJO NINGUNO
Salida alta * . . . C
Salidabaja=0 | 0Hz 700%, tope a 0 Hz Salida alta Conﬂgu-rable Sin indicacién
102,5% por el cliente |de error
115 kHz
Salida alta * . . . N . TR,
Salidabaja>0 | 0Hz 700%, tope a Salida baja Salida alta Conflgu.rable Sinindicacion
115 kHz 95% 102,5% por el cliente |de error

Limites de salida e indicaciones de error - salida de frecuencia personalizada, ciclo configurable

Limite de entrada desactivado

DDeteccién de error en el sensor NAMUR / limite de entrada activado

Intervalo de Limite de Limite de salida | Limite de salida | Limite de salida Indicacion .de Indicacion .de
salida salida baio alto baio alto error de salida, | error de salida,
J I ARRIBA/ABAJO|  NINGUNO
. o “Salida max.” * Salida alta * Configurable |Sin indicacién
Salidabaja=0 | OHz 105%. 0 Hz 102,5% por el cliente |de error
. . “Salida max.” * | Salida baja * Salida alta * Configurable |Sinindicacién
>alidabaja>0 | OHz 105%. 95% 102,5% por el cliente |de error

entrada.

Funcién de corte bajo

Configurado por defecto para 1111 s (0,0009 Hz) 0 2 s (0,5 Hz) con L.COF activado. Lleva la entrada a 0 Hz cuando se alcanza
el tiempo de corte bajo.

Para la salida de frecuencia de 4225C, se puede configurar un corte bajo de salida independientemente del corte bajo de

€l punto LO.CUT puede configurarse entre la frecuencia de salida baja y salida alta.

Entrada

U]

8 ms

Salida

analdgica
A

8ms

8 ms

8ms 8ms

\

8 ms

Actualizacién

de salida

v

Tiempo

Corte bajo de entrada.
Configurado por defecto para 1111 s (0,0009 Hz)

/ 25 (0,5 Hz) con L.COF activado.

»

D —
1111so02s

4225V102-€S
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Funcion de raiz cuadrada

Es posible aplicar una funcién de raiz cuadrada a la entrada.
El escalado de la funcién puede hacerse como se ilustra a continuacion:

Salida max. 1
_________________________________________ 7
018 /
VX og
04
Salida min.
02~
Config. Config.
0 \ punto min, v punto max.
0+ 02 0,4 0,6 08
E Entrada X E Entrada

min. max.

Funcién de corte bajo:

Como parte de la funcién de raiz cuadrada del 4225, es posible configurar manualmente un punto de corte bajo. Esta funcién
se utiliza @a menudo para suprimir el ruido en el sistema.

El punto de corte bajo define un punto en el que la relacién entrada/salida o bien cambia a una relacién lineal o bien la salida se
trunca a cero. Los dos principios se ilustran a continuacién:

Corte lineal:

1,15 in_min
//J\
1,006 7 \
0,863

0,719

Rango de salida

0,575

Rango de salida

0'431 ‘ Rando de entrada /
0,288 NL 0 Punto de corte bajo //

0,144 — N /
0 i (7/(
0

Rando de entrada

01

s S([(X)
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Redondeo a cero:

1’15 in_min
1,006
/ Histéresis fija: \
o 0,863 5 | Geontiatn
=2 &
2 0719 H
<] 5
© @
o 0575
0o
5 0 >/
o 0,431 ‘ : Rando de entrada
0 !
0,144
' N
N
0
?
0

Rando de entrada

— ST T(X)

01

Configuracion

Pardmetro

Especificacion

Estado

Punto de corte bajo

Corte lineal

0,0 a2 50,0% del rango de
entrada seleccionado

Redondeo a cero

0,0 2 50,0% del rango de
entrada seleccionado

Histéresis fija del 0,5% del
rango de entrada seleccionado

Independiente de la configuracién
de raiz cuadrada

Funcionamiento sobre el rango / bajo el rango:

Configuracion

Parametro

Especificacion

Estado

Accion normal de
raiz cuadrada

Limite bajo de entrada

"Minimo del rango de entrada
seleccionado”

Limite alto de entrada

"Maximo del rango de entrada
seleccionado” + 20%

"Punto max. de raiz cuadrada”
>

"Punto min. de raiz cuadrada”

Operacioén de raiz
cuadrada invertida

Limite bajo de entrada

“Minimo del rango de entrada
seleccionado”-20%

Limite alto de entrada

"Maximo del rango de entrada
seleccionado”

"

"Punto méx. de raiz cuadrada
<

"Punto min. de raiz cuadrada”

4225V102-€S
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Funciones relé
Se pueden seleccionar 6 ajustes diferentes de la funcién de relé.

Consigna: €l dispositivo funciona como un dnico interruptor de limite.
Ventana: El relé tiene una ventana que se define con un punto de consigna bajo v alto.
A ambos lados de la ventana el relé tiene el mismo estado.
Funcién de error: El relé se activa por un error del sensor.
Alimentacién: El relé se activa si la alimentacién esta conectada.
Off: €l relé se desactiva.
Cierre: El relé se cierra. Valido para las funciones de consigna, ventana y error (ajustes avanzados).

Nota: Para el 4225C configurado para salida analégica, existe un conjunto completo de funciones de relé en los terminales de
salida de frecuencia, con especificaciones de salida eléctricas como salida de frecuencia.

Configuracién de consigna y la ventana

Pardmetros comunes:

Retraso: Se puede establecer un retraso ON / OFF en ambos relés en el rango de 0... 3600 s.
Histéresis: 0,0..100,0%.

El relé activo se puede ajustar como normalmente abierto o normalmente cerrado.

El dispositivo funciona como un dnico interruptor de limite cuando se selecciona “consigna” en el menu y se introduce el limite
deseado. Para la consigna, los relés se pueden ajustar para activarse al aumentar o disminuir la sefial de entrada.

La funcién de ventana se selecciona eligiendo “ventana” en el mend y definiendo un punto de consigna alto y uno bajo. El relé
puede configurarse como activo dentro o fuera de la ventana.

Representacion grafica de la accién de relé: consigna

A Unidades de relé A Unidades de relé

100 + 100

90 90

80 80

70 70

0 o Histéresis = 10

. T Consigna = 50 - T \ Consigna = 50

0 T Histéresis = 10 ‘ 20 A

w ol |

20 CERRADO @ 20 { ABIERTO | CERRADO | ABIERTO |®

10 ] ABIERTO CERRADO @) 10 I CERRADO 3 ABIERTO @

% E i t

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Accion de relé: Creciente Accion de relé: Decreciente

@ = funcionamiento normal. Relé configurado para N.A.
@ = funcionamiento inverso. Relé configurado para N.C.

24 4225V102-€S



Representacion grafica de la accién de relé: ventana

/.

(VIA) \

‘ ‘ Consigna
/3 3 Histéresis (VEA) :\
o Visor Visor
% ‘ i Histéresis (VEA) — { 2
// ; : ; 3 \\ Consigna
A L Histéresis (VIA) -
ABIERTO CERRADO ABIERTO CERRADO ABIERTO @
VIA - L - L
CERRADO ! ABIERTO ! CERRADO . ABIERTO 3 CERRADO @
CERRADO ABIERTO CERRADO ABIERTO CERRADO @
VEA ‘ ‘ ‘ ‘

N2 o Rl | CERRADO

ABIERTO | CERRADO _ ABIERTO

Funcion relé: activo dentro la ventana / activo fuera de la ventana

@ = funcionamiento normal. Relé configurado para N.A.
@© = funcionamiento inverso. Relé configurado para N.C.

4225V102-€S
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Menu de ajustes avanzados

Proteccién con contraseiia (PASS): El acceso a la programacion se puede bloquear mediante la asignacién de una contrasefia.
La contrasefia se guarda en el dispositivo con el fin de garantizar un alto nivel de proteccién contras las modificaciones no
autorizadas de la configuracién. Si desconoces la contrasefia configurada, péngase en contacto con el servicio de asistencia de

PR electronics: www.prelectronics.com/contact.

Memoria (MEM): En el mend memoria puedes guardar la configuracidn del dispositivo en la interfaz de comunicacién PR 4500,
y a continuacién mover la interfaz de comunicacién PR 4500 a otro dispositivo del mismo tipo y descargar la configuracion en
ese nuevo dispositivo.

Configuracion del display (DISP): Aqui puede ajustar el brillo, el contraste y la retroiluminacién. Configuracién de los nimeros
de TAG con 6 valores alfanuméricos. Seleccién de la lectura funcional en la linea 3 del display; escoja entre la lectura de la
salida analdgica y el nimero de tag.

Calibracion de proceso de dos puntos (CAL): Es posible realizar una calibracién de proceso del dispositivos en 2 puntos, para
ajustarse a una sefial de entrada determinada. Se aplica una sefial de entrada baja (no necesariamente del 0 %) y se introduce
el valor real a través de la interfaz de comunicacién 4500. A continuacién se aplica una sefial de entrada alta (no
necesariamente del 100 %) vy se introduce el valor real a través de la interfaz de comunicacién 4500. Si aceptas el uso de la
calibracidn, el dispositivo funcionara de acuerdo con este nuevo ajuste. Si mas adelante rechazas este punto del menu o
escoges otro tipo de sefial de entrada, el dispositivo restablecerd la calibracién de fabrica. La calibracién del proceso se borra si
se edita cualquiera de los pardmetros: tipo de entrada, entrada baja, entrada alta, display bajo o display alto. Los datos de
calibracién del proceso no se guardan en el repositorio de configuracion de la interfaz de comunicacién PR 4500.

Funcién de simulacion de proceso (SIM): La simulacién del valor del proceso es posible mediante las flechas arriba y abajo,
controlando asi la sefial de salida. €l punto REL.SIM permite activar el/los relé(s) mediante las flechas arriba/abajo. Debes salir
del menu pulsando la tecla [OK] (sin tiempo de espera). La funcién de registro existe automaticamente si la interfaz de
comunicacion PR 4500 esta desconectada.

Configuracion de la orientacion (ORIEN): Cuando el dispositivo esta montado boca abajo, la orientacién del display de la
interfaz de comunicacién PR 4500 puede programarse para ser girada 180 grados e invertir las funciones de los botones de
arriba/abajo.

Comunicacion Bluetooth (BLUE): (disponible para la interfaz de comunicacién Bluetooth 4512). Comunicacién Bluetooth
configurable por el usuario con la opcién de activar la autenticacién de dos factores. Puedes usar la comunicacién Bluetooth
con la aplicacién PR Process Supervisor.

Configuracion del Modbus (MODB): (disponible para la interfaz de comunicacién Modbus 4511). Activando la interfaz Modbus
RTU puedes establecer la direccién Modbus, la paridad, el bit de parada, el retraso de respuesta y la velocidad de transmision.

Funcion de cierre (LATC): La funcién de cierre puede aplicarse a un relé cuando se combina con la funcién de consigna, de
ventana o de error. La funcién de cierre mantendrd el relé en su estado activo / de alarma hasta que se libere el cierre a través
del display PR 4500. Si la funcién de consigna, ventana o error exigen un relé activo, no es posible liberar el cierre.

Si la configuracion se copia de un dispositivo a otro por medio de la interfaz de comunicacién PR 4500, es necesario
reconfigurar la funcién de cierre.
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Ejemplo de funcién de consigna con cierre

Sefal de
entrada A
Retraso ON

<=1

Consigna
(creciente)

Histéresis

Retraso OFF
<

Cerrado

Contacto de relé

(N.A)
Abierto

Rq

Ié blog

No se puede liberar (aun se supera la consigna) —

No se puede liberar (auin se supera la consigna de histéresis)
No se puede liberar (aulin se supera el retraso OFF)

No se puede liberar
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oD Ajuste rapido de consigna y test de relés
—~19,5
Y ~ Aumentar consigna
P «~ Reducir consigna
ANV BEE e— . .
e o0 Guardar y salir del menu
— Ay © simultdneamente = test de relés
= NY© =
Power up Tt 72 y
‘ —~19en
A TEE O e—
e PR
8. RELAY 2
o —oKk— Tut 72
- - *1
i mE
#1 A®
0 "Monitor”
A w L MHFH
. ® mH FHF FL.C'H
~'y v presionados: s LI o o - X \
Conmutacién funcién UUE‘E‘ Ir"“—'_ TECH = A IEI.EI-__! == e st
linea 3 O.VAL / TAG. 999 YES TL  HEMLU B HI.Z
(€l ajuste es volatil . . . -
- utiliza el mend de ) Y Al
configuracion DISP para
cambiar y guardar la Correcto k1 No L xV : e T = .
funcién de la linea 3). [ = :

TACHO / TTL/NPN / PNP

OKT

SO{/ NAMUR

fOK\:T

ok
Continta en la pagina

ADLLEET Arbol de programacién ADV.SET

Tut 2

*0  Vista "Monitor". *2 S6lo se muestra si estd activa la contrasefia. ‘
La linea 1 muestra el valor del proceso escalado - OK o error.
La linea 2 muestra la unidad de ingenieria seleccionada.

La linea 3 muestra la salida analégica o el nimero de TAG.
La linea 4 muestra estado de la comunicacion y la tendencia
de las sefiales.

*27 TRIG.HI debe ser 0,05 V o0 0,2 mA mayor que TRIG.LO ‘

“1  SiFastSet esta desactivado, los puntos de consigna no se
pueden cambiar.
(los valores son de sélo lectura)
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Arbol de programacién

Si no se activa ninguna tecla durante 1 minuto, el display volvera a la vista "Monitor” sin guardar los cambios en la
configuracién.

~ Aumentar valor / escoger parametro siguiente

< Reducir valor / escoger pardmetro anterior

o Guardar el valor escogido y acceder al menu siguiente

Pulsacién prolongada de o« VVolver al menu anterior / volver a la vista "Monitor” sin guardar.

111
Hz 1141
T HES il
MO 1111
S 0
voLr — — _ p—
IHLHIT F.REU IH.LO IH.HI FILTER % DECF DISF.LO
Tut & Tut 83 Tut 9 Tut 18 Tut 11 Tut 12 Tut 13 Tut 14
38 *10 10 13
27
Continta en la
pdgina siguiente
"G ikt
"F ok
k P o Fildk =
= ML Foh kbl us
i ek Fod I Fise T
o ines L G
T iFs 3= Fild
LM ftes = kbt
i irmin H FiF
in Fiomin Fa A
mils irh Mea kA
i ik kFa A
s FeE hHFa uH
1 FT bar L
E Hz GET kil

*10 El rango de entrada minimo y maximo valido depende del tipo de +27 TRIG.HI debe ser 0,05 V o0 0,2 mA mayor que TRIG.LO ‘
entrada:

Unidad de entrada ~ Hz pm S

Valor minimo 0,000 Hz 0,000 rpm 10 ps

Valor maximo 100,0 KHz  100,0 krpm 9999 s

Nota: Para las RPM, el limite superior es el menor de 100 krpm o
60*100 krpm/P.REV

*38 S6lo se muestra para la entrada RPM.

*13 Solo se muestra si IN.HI < 75 Hz (o el periodo de tiempo / valor rpm
correspondiente).
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SETF
WM
CURE ERE
UOLT Fril AL IHCE
FRE® OFF a.a DECR
CURR SETP
- ™I™TT 4 o] —~ 11 = o ] ol o T TETD — Ll M | ) ol ] o
o e i L Ll [T S = e il fa bl L [
(B>
OUT.TY —L’ OUT.MOE DLEANGEE OUT.ERR 1 REL.LIMI FEi.FUHC ELCOMT RELSET ACT.LIR Ti
Tut IF Tut 18 Tut 19 Tat 21 Tt Z0 Tat 32 Tut 33 Tut 34
23 3 *
o +1E3 1'U_ Hall 8.8 L
—:'-i-::l 15 M.z .1 Al
la-2  @-1a Rl A AN o
18- 1-5
S-1 G5 WIND ol .
oK I+ b i i [—ox—
S0 @321 OK‘l - Lk b
T o RLOONT SETR.LO SETR.H
1-8.2 &-1 — == — == - r——
Tt A T/+. et Tz":.t 1= T.i'%.t =1
NI
T NOTA: Para la salida OPTO,
VOLT - - se utilizan los puntos del
o -1 o mend del Relé 1 (incluyendo
T_. LREAHGE R el cierre), conservando el
Tt 28 CLOS nombre del Relé 1.
CFEH
S | OFEM |- =
oK - = C
I ERR.ACT 4’
Tx=t 48
*4
POW /
OFF
K
o (0>
Fomin | 18 1@E.6k | PREF | 1666 YES
He 5 LB 1 B
FRE T - 3 e 3 e T Ty
oK HZ K LEAETRS 1 Lk L A% B ] >
T_, CLLIMIT OUT.LO OUT.HI LOLCUT PLULESTY FLLE.TT OUT.ERR ERE.FED
Tut 22 Tat 23 Tut 24 Twt 25 Tt 26E Twt 27 Tut 28 Tat 29
= = 7 &
*6
%25

Si se selecciona la opcién pasiva, los valores se limitan sélo a

*g  Sélo se muestra si se selecciona el tiempo de pulso

500 Hz o <= 30k p/min. Siempre se muestra para p/hora y

p/dia.

max(OUT.LO,0UT.HI)*7 (méx. 115,0k).
Sino, el limite es max(OUT.LO,0UT.HI)*1.05.

*3
intervalo positivo. programable.
El valor maximo es el mds pequefio de T_fmax*90% 01 s.
4 Sélo se muestra si el tipo de entrada = NAMUR. *23 No se muestra para el 4225B.
*g  Sélo se muestra cuando el valor mds alto de fmin / max <= *25 Si PULS.TY se ajusta a 50%DC, el limite maximo es:
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HOLD
CLO=
OFPEH
HOME
SN S SN
1.6 HME i 5] *6@1 MenU similar —ok—
RlHYS ERF.ACT OH.DEL OFF.DEL para
Tt 35 | Twt 4B | Twt 41 | Twt 42 elrelé 2.
*4 *15
PSH.F
HFH
FHF
A
—— .1 NPN
] o 4 Sl
COHT.TY |
T 28 | 5.8
14 | -
29 248 Contintia en la
PN;’ pdgina siguiente
PSHP
o R ]
?KI Pl L
HILUL
Twt 21

*29 Soélo se muestra para el 4225C si OUT.TY es VOL/CURR y el

*4  Sélo se muestra si el tipo de entrada = NAMUR.
Relé 1 no esta ajustado a OFF.

*14 S6lo se muestra para 4225C. ‘

*15 Sélo se muestra para el 4225B.
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MHOHE HOLD HOLD HO
LIF CLOS CLOS 3

iga.8k | ZERO OFEM | OFEM | |
L8 | DOWH HOME | HOHE | |

ERR.FRE ERE.EZ
Tt 48 Tut 49
gV 15
25 *36

MO

HOME HOLD HOL.Dx
UF cLOs cLOs

ZERD OFEM OFEH
Lol MOHE MHOHE
2ok MUME | WEE | HUME | HUHE *"Q,KLT K.k 5 70K~l
| LIM.HI ERE.AHA ERR.FRE ERE.E1 ERE.RZ OUT.REF FOWDEL "Monitor”
Tut 46 Tut 47 Tut 48 Tut 49 Tut 49 Tt 50 Tut 51
12 *18 *17 *16 *15 *30 *39
*25 *35 *36
*17 Elrango depende del tipo de entrada seleccionado + el rango: ‘ +17 Sélo se muestra si se selecciona la salida FREQ. ‘ ‘ *35 No se muestra si R1.FUNC esta ajustado en POW u OFF. ‘
Valor minimo: - Valor minimo de entrada vilido (véase *10) -
Valor maximo: -- Rango de entrada seleccionado bajo (IN.LO) -- *18 S6lo se muestra si se selecciona la salida CURR o VOLT. +35  No se muestra si R2.FUNC estd ajustado en POW u OFF.
«1 Elrango depende del tipo de entrada seleccionado + el rango: +25  SiPULS.TY se ajusta a 50%DC, el limite maximo es: #37 No se muestra en el 42258, si tanto R1.FUNC como R2.FUNC
Valor minimo: -- Rango de entrada seleccionado alto (IN.HI) -- max(OUT.LO,0UT.HI)*7 (max. 115,0k). estan ajustados a POW u OFF.
Valor maximo: - Valor maximo de entrada valido (véase *10) - Si no, el limite es max(OUT.LO,0UT.HI)*1.05.
*39 No se muestra en el:
‘ *]15  Sélo se muestra para el 4225B. ‘ ‘ *30 Sélo se muestra para el 4225A y el 4225C. ‘ 4225Csi OUTTY estd ajustado en FREQ o RLFUNC esta

ajustado en OFF.
‘ 4225A si R1.FUNC esta ajustado en OFF.

42258 si tanto R1.FUNC como R2.FUNC estan ajustados
en OFF.

‘ *16 No se muestra para el 4225C si se selecciona la salida FREQ.
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MEM. DISF.

Diagrama de rutas, ajustes avanzados (ADV.SET)

SHVE

LOED

SETUF —L
Tut 52-1
g @
Y
COMTRER LIGHT
Tat 54 Tt 55

oK

§ YES YES YES
5 MO MO HO
i ~l Al Al ~lo Ao
¥
| ok M VES
SETUP T—’ CHL.LO USE.CAL

Tut S203

Tut 58

Tut &2

"Monitor”

[

S

YES 1886
| MO 3.6
Al Al Aiv
¥
ST L MO e E
SETUP —L EHE.SIM —L = EEL.SIM
Tut 52-4 Tut &3 Tut &4 Tut &5
| *19 19
: 20
MO oo

En el submend de simulacion (SIM), debe pulsar o o bien
retirar la interfaz de comunicaciéon PR 4500 para volver a

la vista "Monitor”.

L]

Tut &6

MO N
Al B
FRSS | o [ NO o[G08 VES
SETUR EH.FRSS HEMLFAS EH.FRST

Tut &8

A\

Continda en la pagina

siguiente

‘ visualiza este menu.

*]19 €l tiempo de espera del menu estd desactivado mientras se ‘

DISPHL

+20 Rango seleccionable segun lo establecido en DEC.P, DISP.LO y ‘

*30 Sélo se muestra para el 4225A y el 4225C.
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S

DEs DE: ES: FRE-

IT: SE. UK

LAHG

SETUP

Lk

,@KI

Tut BECE

LANGLUA

o

b mmmm e

.._.
AL

SQRT

Tut 52-F

|

SERT.HI

Twt 77

Twt 78

*26

LOLCUT

“Monitor”

Tt 732

UES
M
LHTCH i MO

o

*DKJI

fl

Tut 5278

Fl.LATC

Tut 78

*15 Sélo se muestra para el 4225B.

*26 *HI no debe ser igual al *.LO correspondiente.
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Arbol de programacion,
liberacion manual de los relés bloqueados

Indicacion de un relé bloqueado en el modo de monitorizacion.

Rx.LATC = R1.LATC 0 R2.LATC
0 R1.LATC/R2.LATC alternando.

VES
MO
NI
H '] NO
‘6»{%6»91_» Ml e [ “Monitor” ]
ENT.SET
T=t 74
o o ( Para PASSW / ADV.SET |
i EEEE YES
¥ BEEE M
A A~
é Correcto —
o oK L I R
| (solosi | _EASSU. L RLRLSE T~[ “Monitor” )
! RLLAT() Tut 1 Tt 75
: 2 5
¥
33 VES
i i )
SN2 N
, I-:'I i E’I ) Correcto I )
— y SAETRT ox K1 oK.
(S6losi —FHSS. . FZ.FLEE T~[ "Monitor” )
RLLATC) L Tt 1 *STxt. 75

‘ *2  Sélo se muestra si estd activa la contrasefia.

5 "S[" sélo puede ser seleccionado si la razén del relé bloqueado
ya no estd presente.
"NO" no liberara el relé.

*21  La retroiluminacién parpadea hasta que se pulsa OK una vez.
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(1]
(2]
(3]

(4]
(5]
(6]

(7]
(8]

(9]
(10]
(11]

(12]
(13]
(14]
(15]
(16]
(17]
(18]

[19]

[20]

36

Resumen del texto de ayuda

Entrar clave de acceso correcta

Entrar en el menu avanzado de configuracién?
Seleccionar entrada sensor NAMUR

Seleccionar entrada sensor SO

Seleccionar entrada sensor PNP (o contacto a
alimentacion)

Seleccionar entrada sensor NPN (o contacto a tierra)
Seleccionar entrada sensor TTL

Seleccionar entrada sensor taco

Seleccionar entrada de disparo de corriente
personalizada

Seleccionar entrada de disparo de tensién
personalizada

Ajustar bajo nivel de disparo para sefial de entrada
Ajustar alto nivel de disparo para sefial de entrada
Ajustar impedancia de entrada como alto (alta
resistencia)

Permitir pull-up interno en la entrada

Permitir pull-down interno en la entrada
Ajustar tension de alimentacién del sensor
Configurar entrada para medicién de periodo
Configurar entrada para medicién de revoluciones (rpm)
Configurar entrada para medicién de frecuencia
Ajustar rango de entrada bajo

Ajustar rango de entrada alto

Permitir filtro de entrada (50/60 Hz paso bajo /
limitador de banda)

Seleccionar unidad de display

Seleccionar posicién del punto decimal

Ajustar rango bajo de visualizacién

Ajustar rango alto de visualizacién

Ajustar tiempo respuesta de visualizacién en segundos
Configurar salida como salida de frecuencia
Configurar salida como salida de corriente
Configurar salida como salida de tensién
Seleccionar modo salida activa

Seleccionar modo salida pasiva

Seleccionar 20..-20 mA como rango de salida
Seleccionar 10..-10 mA como rango de salida
Seleccionar 20..4 mA con seguridad de lazo
Seleccionar 20..4 mA como rango de salida
Seleccionar 20..0 mA como rango de salida
Seleccionar -20..20 mA como rango de salida
Seleccionar -10..10 mA como rango de salida
Seleccionar 4..20 mA con seguridad de lazo
Seleccionar 4..20 mA como rango de salida
Seleccionar 0..20 mA como rango de salida
Seleccionar 10..-10 V como rango de salida
Seleccionar 5..-5 V como rango de salida
Seleccionar 10..2 V como rango de salida
Seleccionar 10..0 V como rango de salida
Seleccionar 5..1 V como rango de salida
Seleccionar 5..0 V como rango de salida
Seleccionar -10..10 V como rango de salida
Seleccionar -5..5 V como rango de salida
Seleccionar 2..10 V como rango de salida
Seleccionar 0..10 V como rango de salida
Seleccionar 1..5 V como rango de salida
Seleccionar 0..5 V como rango de salida
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[21]

[22]

[23]
[24]
[25]
[26]

[27]
(28]

[29]
(30]

(31]

(32]

[33]
(34]

(35]
[36]
(37]

(39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]

(48]

Seleccionar escala bajo en salida cuando hay error de sensor
NAMUR

Seleccionar salida a cero cuando hay error de sensor NAMUR
Seleccionar escala alta en salida cuando hay error de sensor
NAMUR

Seleccionar no accién de error - salida no definida cuando
hay error de sensor NAMUR

Seleccionar Hz como unidad de salida

Seleccionar impulsos/minuto como unidad de salida
Seleccionar impulsos/hora como unidad de salida
Seleccionar impulsos/dia como unidad de salida

Ajustar frecuencia de salida para entrada 0%

Ajustar frecuencia de salida para entrada 100%

Ajustar frecuencia de corte baja en salida

Usar 50% ciclo de trabajo en salida

Usar duracién de la impulsién estatica programable

Ajustar duracién de la impulsién en milisegundos

Ajustar salida para frecuencia especifica cuando hay error de
sensor NAMUR?

Entrar frecuencia de salida cuando hay error de sensor
NAMUR

Entrar relés en % del rango de entrada

Entrar relés en unidades de visualizacién

Seleccionar funcién OFF (el relé esta permanentemente
desactivado)

Seleccionar funcién POWER (el relé indica estado power OK)
Seleccionar funcién ERROR (el relé indica solo error en el
sensor)

Seleccionar funcién VENTANA (relé controlado por 2 puntos
de consigna)

Seleccionar funcién CONSIGNA (relé controlado por 1 punto
de consigna)

Seleccionar contacto normalmente cerrado

Seleccionar contacto normalmente abierto

Ajustar consignarelé

Activar relé por decremento de la sefial

Activar relé por incremento de la sefial

Ajustar el valor bajo de la ventana de consignas del relé
Ajustar el valor alto de la ventana de consignas del relé
Seleccionar relé como Activo Fuera de la Ventana
Seleccionar relé como Activo Dentro de la Ventana

Ajustar histéresis relé

Seleccionar sin accién de error - estado indefinido cuando
hay error de sensor NAMUR

Contacto de relé abierto cuando hay error de sensor NAMUR
Contacto de relé cerrado cuando hay error de sensor NAMUR
Mantener estado del relé cuando hay error de sensor NAMUR
Ajustar el retraso de la activacion del relé, en segundos
Ajustar el retraso de la desactivacion del relé, en segundos
Permitir limite de entrada configurable, bajo

Permitir limite de entrada configurable, alto

Ajustar limite de entrada configurable, bajo

Ajustar limite de entrada configurable, alto

Seleccionar escala baja cuando hay error limite

Seleccionar salida a cero cuando hay error limite

Seleccionar escala alta cuando hay error limite

Seleccionar no accién de error - salida no definida cuando
hay error limite

Ajustar frecuencia de salida cuando hay limite



[49] Seleccionar no accién de error - estado de relé no [80] Seleccionar salida de colector abierto PNP (contacto a

definido cuando hay error limite alimentacion)
Abrir contacto de relé cuando hay error limite Seleccionar salida de colector abierto NPN (contacto a
Cerrar contacto de relé cuando hay error limite tierra)
Mantener relé cuando hay error limite Seleccionar salida Push-Pull
[50] Ajustar tiempo de respuesta en segundos [B81] Ajustar tensidon de alto nivel en la salida PNP / Push-Pull
[51] Ajustarretraso relé a la conexién de alimen. en [83] Ajustar pulsos de entrada por revolucién
segundos

[52] Entrar en configuracién de bloqueo del relé
Seleccionar la funcién de la entrada analdgica
Entrar en configuracién de idioma
Entrar en configuracién de clave de acceso
Entrar en modo simulacién
Realizar calibracién del proceso
Entrar en configuracién del display
Realizar operaciones de memoria

[53] Cargar configuracion guardada en el mddulo
Guardar configuracién en el display frontal

[54] Ajustar contraste del LCD

[55] Ajustar retroiluminacién del LCD

[56] Escribir etiqueta del equipo (tag) en 6 caracteres

[57] Elvalor de la salida se muestra en la linea 3 del display
La etiqueta del equipo se muestra en la linea 3 del
display

[58] Calibrar la entrada baja del valor de proceso?

[59] Calibrar la entrada alta del valor de proceso?

[60] Ajustar valor para punto de calibracién bajo

[61] Ajustar valor para punto de calibracién alto

[62] Usar valores de calibracién del proceso?

[63] Permitir simulacién de entrada?

[64] Ajustar el valor de simulacién de entrada

[65] Simulacién de relé (usar "y v para conmutar entre relé
ly?2)

[66] Permitir la proteccion con clave de acceso?

[671 Ajustar nueva clave de acceso

[68] Permitir la funcién de configuracién rdpida?

[69] Seleccionaridioma

[70] Permitir la funcion de bloqueo del relé?

[71] Seleccionar sin funcién de entrada
Seleccionar corte bajo de 0,5 Hz en la entrada (sin
efecto en la entrada de periodo)

Seleccionar la funcién de entrada de raiz cuadrada

[72] Valor del relé (pulsar OK para guardar)

Valor del relé (solo lectura)

[73] Elrelé esta bloqueado - pulsar OK para confirmar
Relé 1 - esta bloqueado - pulsar ™ para desconectar
Relé 2 - esta bloqueado - pulsar v para desconectar
Los relés estan bloqueados - pulsar ~ o v para
desconectarelrelé Loel 2

[74] Entrar en la configuracién del mend? (los relés
blogueados se pueden desconectar)

[75] Desconectar relé? (si las condiciones lo permiten)

[76] Seleccionar bajo valor de raiz cuadrada

[77] Seleccionar alto valor de raiz cuadrada

[78] Desactivar corte bajo
Ajustar el tipo de corte bajo a lineal
Ajustar el tipo de corte bajo a cero

[79] Seleccionar punto de corte bajo en % del rango de
entrada
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problemas eficiente.

Funcionamiento

Los dispositivos de la serie 4000 ofrecen mdltiples funciones para facilitar el funcionamiento y para una resolucién de

Supervisar el estado de funcionamiento es facil, ya sea desde los LED frontales o desde la interfaz de comunicacién PR 4500.

Indicadores de estado sin interfaz de comunicaciéon PR 4500

Alimentacién

fin

Dig.out1

Dig. out 2 (s6lo 4225B)

El LED verde intermitente de alimentacién 13 Hz indica que el funcionamiento es normal.

€l LED rojo/verde indica el estado del sistema

€l LED amarillo indica una entrada activa

€l LED amarillo indica que el relé 1 estd activado / salida f
El LED amarillo indica que el relé 2 esta activado

El LED verde intermitente de alimentacién 1 Hz indica un error de limite de entrada configurable.
El LED verde fijo de alimentacién indica un error interno.
El LED rojo fijo de alimentacién indica un error fatal.

Estado, deteccion de errores y seiial de “fuera de rango” con la interfaz de comunicacion PR 4500

MENSAJE DE ERROR CON Texto de ESTADO MEDIDA
DESPLAZAMIENTO INDICACION
Errores de proceso y de aplicacion
Error de entrada IN.ER - pantalla |Entrada fuera de los limites de Comprueba el valor de la sefial de
parpadeante entrada configurados entraday los limites de entrada
configurados
Entrada debajo del rango IN.LO Entrada debajo del corte bajo Comprueba la fuente de la sefial de
entrada
Entrada por encima del rango IN.HI La entrada esta por encima del Comprueba la fuente de la sefial de
rango de medicién valido entrada
Display fuera de rango -1999 09999 |Saturacién del display Comprueba la configuracién y los
valores de entrada
Error de salida analdgica AO.ER Error en la corriente de salida Comprueba el cableado de la salida
analogica (salida S4-20 mA analdgica y reinicie *
solamente)
Sobrecarga en la alimentacién del [ SE.OL Se ha detectado un estado de Revisa las especificaciones de
sensor sobrecarga en la alimentacién del |alimentacién de los sensores
sensor
Cortocircuito en el sensor SE.SH Estado de cortocircuito del sensor | Comprueba el sensor para ver si hay
un cortocircuito
Rotura del cable del sensor SE.BR Sensor de bucle abierto / estado |Comprueba el sensor para ver si hay
de cable roto un bucle abierto o un cable roto
Errores de dispositivo
No hay comunicacién entre el NO.CO No hay comunicacién (PR 4500 Vuelve a conectar la interfaz de
dispositivo y la interfaz de <-> dispositivo) comunicacién PR 4500 al producto.
comunicacion PR 4500 Si esta conectado, desconéctaloy
vuelve a conectarlo
Error de configuracién CO.ER La configuracién descargada en el [ Avanza en el menu para crear una
maddulo no es valida configuracién vdlida **
Tipo o versién de configuracién TY.ER La lectura de la configuracién Guarda el tipo de dispositivo
no validos desde el PR 4500 tiene un tipo o |correctoy la configuraciéon de la
n.° de rev. no valido revisién en la interfaz de
comunicacién PR 4500 **
Error de alimentacion de la salida |AO.SU Error de alimentacion de la salida | Verifica la configuracion de la salida
analdgica analdgica y la conexién de la salida *
Error de RAM RA.ER Error interno de RAM Ponte en contacto con PR
electronics *
Error de convertidor A/D AD.ER Error interno de convertidor A/D [Ponte en contacto con PR

electronics *
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Error interno en flash IF.ER Error interno en flash Ponte en contacto con PR
electronics *
Error de entrada de frecuencia FI.ER Error del circuito de frecuencia Ponte en contacto con PR
interna electronics *
Error de EEPROM EE.ER Error interno de la EEPROM Ponte en contacto con PR
electronics *
No se ha podido guardar la CO. WARN No ha podido escribirse la La configuracién del dispositivo

configuracién; se utiliza la
configuracién anterior

configuracién en la memoria
interna del dispositivo.

vuelve a la dltima configuracion
vdlida conocida. Avanza en el menu
para volver a intentar escribir la
nueva configuracion.

Todas las indicaciones de error del display parpadean una vez por segundo. El texto de ayuda explica el
! error. Si el error es un error del bucle de entrada, la retroiluminacion del display también parpadea; esto se
confirma (se detiene) pulsando el botén ©,

El error se confirma ya sea pasando por la configuracién basica o restableciendo la alimentacién del

*  dispositivo.

Algunos tipos de errores sélo se pueden confirmar restableciendo la alimentacion del dispositivo.

** €l error se confirma pasando por la configuracién basica.
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Historial del documento

La siguiente lista contiene notas sobre las revisiones de este documento.

ID de rev. Fecha
100 2135
101 2243
102 2248
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Notas

Lanzamiento inicial del producto.

Modificacién de firmware: Retraso a la conexién de
alimentacion solo esta activo para el relé. Efectivo
desde el nimero de serie; 222138001.
Modificacién de la documentacion: se aclararon los
valores de alimentacién del sensor para NPN/PNP y
voltajes especiales.

Especificaciones para tensién max. de entrada
afiadido.

Actualizacién de la documentacion de retraso ea la
conexion.



Estamos cerca de ti,
en todo el mundo

Nuestras fiables cajas rojas cuentan con asistencia en cualquier lugar

Todos nuestros dispositivos estan respaldados por el siempre estamos cerca y conocemos bien el mercado
servicio de expertos y una garantia de cinco afios. Con local.

cada producto que adquiera, recibira asistencia técnica y Nuestro compromiso es la satisfaccion del cliente y
orientacion personalizadas, entrega diaria, reparacion proporcionamos RENDIMIENTO MAS INTELIGENTE en
gratuita dentro del periodo de garantia y documentacion todo el mundo.

de facil acceso.

Para obtener mas informacidn sobre el programa de
Nuestra sede central esta en Dinamarca y tenemos garantia o reunirse con un agente de ventas de su region,
oficinas y socios autorizados en todo el mundo. Somos visite prelectronics.es.
una empresa local con alcance global, lo que significa que




Beneficiate hoy del
RENDIMIENTO MAS INTELIGENTE

PR electronics es la principal empresa de tecnologia especializada en lograr que el control
de los procesos industriales sea mas seguro, fiable y eficiente. Desde 1974 nos dedica-
mos a perfeccionar lo que mejor sabemos hacer: innovar tecnologia de alta precisién con
bajo consumo de energia. Esta dedicacion continda estableciendo nuevos estandares para
productos que comunican, supervisan y conectan los puntos de medicién de procesos de
nuestros clientes con sus sistemas de control de procesos.

Nuestras tecnologias innovadoras y patentadas se derivan de nuestras amplias instala-
ciones de I+D y nuestro gran entendimiento de las necesidades y los procesos de nues-
tros clientes. Nos movemos por los principios de simplicidad, enfoque, valor y excelencia,
lo que nos permite ayudar a algunas de las empresas mas importantes del mundo a alca-
nzar un RENDIMIENTO MAS INTELIGENTE.

www.prelectronics.es
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